Cvicenie 4

Neautonomne ulohy a
ulohy s pevnym casom

Neautonémna uloha

Dana je nasledujtca tloha optimalneho riadenia:

T
min/ t2 +u?dt, T volné,
0

a) Sformulujte podmienky PPM.
b) Vylucte pripad ¢° = 0.

c) Najdite rieSenie podmienok PPM.

Uloha s pevnym ¢asom a s volnym koncom, bez ohranicenia
na riadenie

Dana je nasledujtica tloha optimalneho riadenia:

1
3 1
min/ “o? + —utdt,
0 2 2
T=u-—z,
z(0) =1,

z(1) volné.
a) Pokuste sa odhadntt tvar optimalneho riadenia.
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b) Sformulujte podmienky PPM. Ako mozno jednoducho vylucit pripad
Y0 = 07?

c) Najdite riesenie tychto podmienok. Navod: Odvodte systém linearnych
diferencidlnych rovnic pre z a ¢ (premennt u vyjadrite z podmienky
maxima) a tento systém vyrieste.

Uloha s pevnym ¢asom a s volnym koncom, s ohrani¢enim na
riadenie

Dana je nasledujtica tloha optimalneho riadenia:

2
max/ —z? dt,
0

T =u,
z(0) =1,
ue [—1,1].

a) Pokuste sa odhadntf tvar optimalneho riadenia a jeho odozvy.
b) Sformulujte podmienky PPM. Zdovodnite, ze ¢° = 1.

c¢) Néjdite rieSenie tychto podmienok. UkaZte, Ze riadenie spliajice PPM
je nespojité. Navod: Ukézte, ze z(t) > 0 ani z(¢) < 0 na favom okoli
bodu 2 nespliiajia PPM.

d) Uvazujte predchédzajicu tlohu so vSeobecnejSou pociatoénou pod-
mienkou v tvare z(0) = a, kde a € (0,2). Najdite optimalne riadenie,
jeho odozvu, adjungovani premennti aj optimalnu hodnotu tucelovej
funkcie V' (a) v zavislosti od parametra a. Ukazte, ze

_ dV (a)

0(0) = =




