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. Priestor X bodov navrhu. Definicia exaktného névrhu experimentu a
priklad pre model vazenia. Definicia a zdévodnenie aproximativneho
navrhu experimentu. Vlastnosti mnoziny = aproximativnych navrhov
experimentov.

. Informa¢na matica M () navrhu experimentu £ v linedrnom regresnom
modeli s regresormi {f(z) : € X}. Zakladné vlastnosti funkcie M :
= — R™ a mnoziny informaénych matic M = {M(§) : £ € E} v
zavislosti na vlastnostiach funkcie f a mnoziny X.

. Konvexny obal mnoZiny vektorov (resp. matic). Carathéodoryho veta
a jej dosledok pre velkost nosi¢a aproximativneho navrhu experimentu.

. Kritérium optimality. Pojem optimalneho aproximativneho a optimal-
neho exaktného navrhu. Porovnanie vypoc¢tovej naro¢nosti problémov
aproximativneho a exaktného optimélneho navrhu. Zakladné myslienky
algoritmov na numericky vypocet tychto nédvrhov.

. Najlep#i nevychyleny linearny odhad linearnej kombinacie h76, kde h €
R™ a # € R™ je parameter linedrneho regresného modelu. Definicia a
Statistickd interpretéicia kritérii c-optimality a G-optimality.

. Elipsoid koncentrécie €¢, kde £ € =, pojmy rovnomerne nie horsi navrh,
rovnomerne ekvivalentny ndvrh a rovhomerne lepsi navrh. Ekvivalentné
charakterizacie podmienky €, C &..

. Objem elipsoidu koncentracie £¢ vyjadreny pomocou informacnej ma-
tice M (). Definicia a Statisticka interpretécia kritéria D-optimality.
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. Vztah dlzok projekcii €¢ a variancii (rozptylov) najlepsich nevychyle-

nych linearnych odhadov linearnej kombinacie h76, h € R™. Definicia
a Statistickd interpretéicia kritérii A a F-optimality.

Definicia Elfvingovej mnoziny 8. Vyznam navrhov 7, pre ktoré {f(x) :
n(x) > 0} C 98. Znenie Elfvingovej vety.

Najdolezitejsie analytické vlastnosti kritéria D-optimality a D-optimalne]
informacnej matice. To isté pre kritérium A-optimality.

Zakladné analytické vlastnosti kritéria c-optimality. Najdolezitejsie ana-
lytické vlastnosti kritérii EF-optimality a G-optimality.

Definicia a zakladné vlastnosti smerovej derivacie kritéria (existencia a
stvis s gradientom, pokial tento gradient existuje). Smerova derivacia
pre kritéria D- a A-optimality.

Nutné a postacujice podmienky optimality ndvrhu experimentu, ich
vyjdrenie pomocou smerovej derivacie a pomocou gradientu (ak exis-
tuje). épeciﬁkécia tychto podmienok pre kritéria D- a A-optimality.
Veta o ekvivalencii aproximativneho D- a G-optimélneho névrhu.

Veta, ktora umoziiuje ocenit, ako daleko je dany névrh od optimaél-
neho navrhu. Veta o vztahu nosi¢a ®-optimalneho navrhu p a mnoziny
extremalnych bodov funkcie z — f7(2)V®[M (u)]f(z).

Zakladné myslienky navrhovania experimentov v nelinedrnom regres-
nom modeli.



