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             N PQRåLQD�SULURG]HQêFK�þtVHO

         n ∈ N dimenzia vektora premenných

            R �PQRåLQD�UHiOQ\FK�þtVHO

           Rn  reálny vektorový priestor dimenzie n

          α, β, ... skaláre

             λk paUDPHWHU�G�åN\�NURNX

        a, b, c... VW�SFRYp�YHNWRU\

     || a ||  =  aaT  euklidovská norma vektoru

         xk ∈ Rn YHNWRU�SUHPHQQêFK�Y��N±WRP�NURNX�LWHUDþQpKR

procesu

     pk  = xk+1  - xk rozdiel vektorov premenných z dvoch po sebe

     nasledujúcich krokov

              sk smerový vektor

     f(x): Rn → R minimalizovaná funkcia n reálnych premenných

          ∇f(xk) VW�SFRYê�YHNWRU�SDUFLiOQ\FK�GHULYiFLL�IXQNFLH�I

v bode xk – gradient funkcie f v bode  xk

         ∇2f(xk) Hessova matica druhých parciálnych derivácii

 v bode xk

   G(xk)  =  Gk Hessova matica druhých parciálnych derivácii

 v bode xk

            G Hessova matica kvadratickej funkcie

       gk  =  g(xk) gradient funkcie  f  v bode xk



3RXåLWp�V\PERO\ 6

     yk  = gk+1  - gk rozdiel gradientov z dvoch po sebe nasledujúcich

iterácii

           A, D, P... matice

            A  >  0 kladne definitná matica

            det (A) determinant matice typu nxn

            || A ||           euklidovská norma matice

K(A)  =  || A ||.|| A-1 || þtVOR�SRGPLHQHQRVWL�PDWLFH�$

              Bk     aproximácie Hessovej matice v  k-tom kroku

LWHUDþQpKR�SURFHVX

              Hk aproximácie inverznej Hessovej matice v  k-tom

NURNX�LWHUDþQpKR�SURFHVX

               Rk Rk  = G1/2HkG
1/2

                       =
3
             URYQRV"�Y\SOêYD�]R�Y]"DKX����

               = III. URYQRV"�Y\SOêYD�]�þDVWL�,,,��WRKR�LVWpKR�G{ND]X


